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Questions de oursSoit a ∈ R, v ∈ R

d et B ∈ M(d, d). On suppose que es trois éléments sont orretementdé�nis dans Silab, 'est-à-dire : size(a)=[1,1℄, size(v)=[d,1℄ et size(B)=[d,d℄ .On onsidère A =

(

a vt
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).a) Comment dé�nir dans Silab la matrie A à partir de a, v et B.b) Utiliser la multipliation par blos pour aluler à la main A2.) On pose w=[ 0, v' ℄', que vaut A*w ? que vaut w'*A ? que vaut w*w' ?d) Quel est l'intérêt des opérations �par blos� sur les matries ?Exerie 1.1. On dé�nit v=[11, 12, 13, 14, 15, 16℄ et a=[2, 5, 4℄.Que donne alors v(a), v(a($:-1:1)) et v(a)=ones(a) ?Utiliser de même uniquement a et v pour obtenir :[11, 13, 16℄ et [11, 2, 13, 4, 5, 16℄ .2. Pour n ∈ N
∗, on dé�nit x=rand(n,1). Donner une manière simple pour dé�nir lamatrie arrée

A =

















0 0 · · · 0 x(1)
0 0 · · · 0 x(2)
0 0 · · · 0 x(3)... ... ... ...
0 0 · · · 0 x(n − 1)

x(n) x(n) · · · x(n) x(n)
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Exerie 2.On suppose que les ommandes : n=100; A= rand(n,n); B= rand(n,n); C=rand(n,n);ont été exéutées.Érire les ommandes Silab pour onstruire une matrie D de taille n par n telle que
Dij = Aij si Bij > 0.5, 0 si Bij = 0.5 et Cij si Bij < 0.5. (1/2)



Exerie 3. Reporter uniquement les réponses exates sur votre opie, en expliquant briè-vement votre hoix.1. Soit A=[1:3;4,0,1℄, la ligne de ommande proposée a�he une matrie arrée :A : A*A'B : A'.*AC : A.*ones(A)D : A^2E : B=rand(3,2); B*A2. La ligne de ommande proposée a�he le veteur ligne v=[1,2,3,. . .,99,100℄A : v=linspae(1,100,100)B : v=[1:0.01:100℄C : v=linspae(1,100,101)D : v=[℄; for i=1:100, v=[v,i℄; end; vE : v=1; for i=1:100, v=[v,i+1℄; end; v3. On pose A=[1:4;4:-1:1;0:3℄ et v=[2; 2; 3℄ :A : v'*A*v est un réel.B : v*v' est une matrie à trois lignes et trois olonnes.C : v(3:-1:1)'==A(3,:) donne [T, T, T℄D : v(3:-1:1)==A(:,3) donne 
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E : B=A'; B(:,3)==v donne [T, T, T℄4. La ligne de ommande proposée a�he la matrie arrée à deux lignes et deuxolonnes A, dont la première ligne est le veteur [1,2℄ et la seonde ligne est leveteur [3,4℄ :A : A=[1,2,3,4℄B : A=matrix([1;3;2;4℄,2,2)C : A=[1;3℄; A=[A;[2;4℄℄D : A=[1:4;2:5;3:6℄; A=A([1,3℄,[1,2℄)E : A=[1,2;3,4℄; A==A(1:2,:)5. La ligne de ommande proposée a�he le veteur ligne v=[3, 2, 1℄ :A : v=[%i,2+3*%i,3*(%i+1)℄; v=real(v)B : v=[6:-1:1℄; v([6, 1℄)C : v=[54+3*%i,2+2*%i,3+%i℄; v=imag(v)D : v=[1:10℄; v([4:10℄)=[℄E : v=[0:3℄; v=v($:-1:1); v($)=[℄ (2/2)


