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Questions de oursSoit a = x0 < x1 < · · · < xN = b, une subdivision de l'intervalle [a, b], a < b.On va aluler I(f) =

∫
b

a

f(t) dt , grâe à une formule de quadrature.1. Comment est dé�ni l'ordre d'une méthode d'intégration numérique ?On suppose que la fontion f est dé�nie dans Silab et que x ontient la subdivisionde l'intervalle [a, b] : x = [ x(1), x(2), ... , x(N+1)℄.2. Donner une ligne de ode Silab qui alule I(f) grâe à la méthode des retanglesà gauhe :
IG

N
(f) =

N−1∑
i=0

(xi+1 − xi)f(xi) ;3. Donner une ligne de ode Silab qui alule I(f) grâe à la méthode du trapèze :
IT

N (f) =

N−1∑
i=0

(xi+1 − xi)
f(xi) + f(xi+1)

24. Citez des di�érenes entre es deux méthodes.Exerie 1.Donner les ommandes qui permettent une représentation satisfaisante de la fontion
f(x) =

1

(1 + cos(x))2
.

(1/2)



Exerie 2.On onsidère les lignes de ommandes indépendantes :
(a) v=[℄; for i=4:-2:-2, v=[i,v℄; end; v
(b) v=1; for i=1:5, v=[i,v($)℄; end; v
(c) deff("y=f(x)","y=x.*x"); x=[1:3℄ ; x'*f(x)
(d) A=[1:4;4:-1:1;0:3℄; v=[2;2;3℄; v(3:-1:1)'==A(3,2:$)Donner l'a�hage produit par haune de es lignes. Pensez à justi�er.Exerie 3.On dé�nit v=1:3; A=[v;v($:-1:1);v([2,3,1℄)℄1. Donner la matrie A.Qu'a�he haune des lignes Silab suivantes ?Note : avant haune de es ommandes, la matrie A est supposée redé�nie à sa valeurinitiale.2. A([1,2℄,:)=[ ℄3. A=A(3,:)4. A([1,$℄,:)=A([$,1℄,:)5. A(:,1)==[ 1,3,7 ℄'6. A(:,1)=[ 1,3,7 ℄'Exerie 4.Soit n ∈ N
∗, grâe aux réels a0, a1, . . . , an, on dé�nit le polyn�me P de la façon suivante :

P (X) = a0 + a1(X − a1) + a2(X − a1)(X − a2) + . . . + an(X − a1) · · · (X − an) .a) Érire une fontion [P℄ = poly_examen(a) qui prend en entrée le veteur ligne a,de taille [1, N ] et qui retourne en sortie le polyn�me P d'indéterminée X.On note N = n + 1.On suppose pour toute la suite que la fontion poly_examen() est orretemnt dé�niedans Silab.b) Qu'a�he la ligne suivante ?a=1:2; P=poly_examen(a); oeff(P)) Qu'a�hent les lignes suivantes ?1 a=0:10; P=poly_examen(a); =oeff(P); ($)2 horner(P,3)d) Qu'a�he la ligne suivante ?a=ones(1,100); P=poly_examen(a); =oeff(P); [(1) ; ($)℄ (2/2)


